
                    电工复习资料

一、判断题

（一）基础知识

 ( √ )1.逻辑电路中的与门和或门是相对的,即正与门就是负或门,正或门就是负与门。
( × )2.TTL与非门输入端同时悬空时,相当于输入端不加电平,故输出为高电平。
( √ ) 3.使用TTL数字集成电路时,电源电压极性不能接反,其额定值为5V。 
( × )4.若一个异或门的两个输入端的电平相同,即同为高电平或同为低电平,则输出为高电平。
（ √ ）5.用二进制代码表示具有某种含义的信息称为编码。在数字电路中，能实现编码功能的电路称编码器。

（ √ ）6.十进制数12转换成二进制数为1100。

（ ×）7.逻辑“或”关系表达式为Y=AB。

（ ×）8.组合逻辑电路具有记忆功能。

（ √ ）9.凡具有两个稳定状态的器件都可构成二进制计数器。
（ × ）10.主—从J-K触发器的输出状态中有一个是不确定的状态。
（ √ ）11.计数器是一种典型的时序电路。

（ √ ）12.寄存器通常由触发器构成。

（ × ）13.RS触发器两个输入端，当一个输出为0时，另一个也为0 。

（ √ ）14.构成计数器电路的器件必须具有记忆功能。

（ √ ）15.D触发器又称延迟触发器。

（ × ）16.主从触发电路，主触发器和从触发器输出状态的翻转是同时进行的。

( √ )17.绝缘栅双极型晶体管的导通与关断是由栅极电压来控制的。

（ √）18.晶闸管在反向击穿电压作用下，有限流电阻也能工作。

（ × ）19.已知[X]原=10001111，则[X]反=11100000。

（ × ）20.计算机中的机器码就是若干位二进制数。

（ √ ）21.计算机中负数的补码是在它的反码的末位加1（即求反加1）而成的。

（二）电子技术应用

(  √ )1.输入失调电压越小，说明集成运算放大器的对称性越好。
(  × )2.集成运算放大器若工作在线性状态,则反相输入端可按“虚地”处理。
(  √ )3.在反相求和电路中，集成运放的反相输入端为虚地点，流过反馈电阻的电流基本上等于各输入电流之代数和。
（  × ）4.同相求和电路与同相比例电路一样，各输入信号的电流几乎等于零。
（  √ ）5.运算放大器输入电阻很高,故可看成输入电流为零。

（  × ）6.同相比例运算电路的反馈组态是电压并联负反馈。

（  × ）7.理想集成运算放大器两输入端的电压都近似为零。

（  √ ）8.集成运算放大器的输入失调电流II0是两端电流之差。

（  √ ）9.基本积分运算放大电路，由接到反相输入端的电阻和输出端到反相输入端之间的电容所组成。

( √ )　10.PWM、PFM控制方式统称为时间比率控制方式，又称为占空比控制。

（ ×）11.开关稳压电源的输出电阻越小，负载能力越小。
(  √ )　12.串联型开关稳压电源输出电压的脉冲波形的占空比与开关调整管的导通时间成正比。

 (  √ )13.要将变化缓慢的电压信号整形成脉冲信号,应采用施密特触发器。
(  × )14.多谐振荡器输出的信号为正弦波。

(  √ )15.施密特触发器的两个稳定状态是靠输入信号的电位差触发的。

(  √ )16.555精密定时器可以应用于脉冲发生器。

（√  ）17.将直流变成交流电的过程称为逆变。       

（  √ ）18.直流斩波器可以把固定电压的直流电源变成大小可调的直流电源。

（  × ）19.有源逆变是把直流电转换为交流电，且交流侧与负载相连接。

（  × ）20.无源逆变是把直流电转换为交流电，且交流侧与电网相连接。

（  × ）21.在逆变电路中由负载提供换相电压进行换相的方式称为电网换相。

（  √ ）22.脉宽调制（PWM）方式就是对逆变电路开关器件的通断进行控制，使输出端得到一系列幅值相等而宽度不同的脉冲。

(  × )23.单相桥式全控整流电路,接电阻性负载或电感性负载,晶闸管均在电源电压过零时关断。 
(  √ )24.三相半控整流电路对触发脉冲的要求与三相半波可控整流相同,一个周期需间隔为120°的三个触发脉冲。

 (  × ) 25.三相全控桥和三相半控桥都是由两组三相半波可控整流电路串联组合而成。
（  × ）26.三相桥式半控整流电路中，任何时刻都至少有两只管子处于导通状态。
（  √ ）27.单相半波整流电路若接电动机负载，需在负载侧并接续流二极管才能正常工作。
（  × ）28.电阻性负载三相桥式半控整流电路中，脉冲移相的范围是1800。

（三）变配电技术

（ √  ）1.电力系统是由发电厂、电力网和用户三者在电气上组成的统一整体。

（  √ ）2.电能质量主要是指电力系统的频率和电压。                         

（  √ ）3.对中性点不接地系统发生一相接地，中性点对地电压为相电压，未接地相对地电压升高
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倍为线电压。                                    

（  √ ）4.工厂供电电压等级的确定，主要取决于用电容量大小。              

（ × ）5.电力系统发生故障时，系统频率会降低，电流、电压的相位角也会增大。

（ × ）6.如果电力系统中电源发出的有功功率小于负荷需要的有功功率，则电网频率升高。

（  √ ）7.改善企业用电的功率因数（即无功功率补偿）是企业节约电能的重要课题。

（  √ ）8.补偿电容器选择的安装地点，使其避开谐振条件或运行电压较低处。

（  √ ）9.利用移相电容器进行无功功率补偿时，其电容器一定要接成三角形。

（ × ）10.当并联电容器投入过多，功率因数表的指示值将大于1。

 （ √ ）11.反时限广泛用于3～10kV工厂供电系统。

（ × ）12.定时限过电流保护的动作时间与短路电流大小成反比关系。

（  √ ）13.定时限过流保护动作值是按躲过线路最大负荷电流来整定。

（ × ）14.定时限过流保护范围是本线路的全长。

（ √  ）15.断路器跳闸时间加上保护装置动作时间是切除故障的时间。

(四 )PLC及变频技术

（ √ ）1.FX系列PLC的输入继电器只能由外部信号驱动，不能由程序驱动。

（ × ）2.FX系列PLC的梯形图中，输入继电器有它的触点和线圈。

（ √ ）3.FX系列PLC的输出继电器的有无数对触点供编程使用，线圈由程序驱动。

（ × ）4.FX系列PLC的移位寄存器是由辅助继电器固定编组构成，它有二个控制端。
（ √ ）5.常用的用户程序存储器类型有RAM、EEPROM、EPROM等3种。

（ √ ）6.FX系列PLC的定时器为限时操作提供无数对触点，仅供编程用。

（ √ ）7.FX系列PLC的指令MC作用时，相当于用一个辅助继电器的触点将母线移到新的位置。

（ × ）8.FX系列PLC的CJP与EJP指令应成对使用，且EJP后的指示标号应大于CJP后的指示标号。
（ × ）9.FX系列PLC的RST指令只用于清除计数器的复位指令。
（ × ）10.FX系列PLC的PLS指令使输入继电器的触点动作并保持一个扫描周期。
（ √ ）11.PLC程序设计时，同一编号的触点可重复使用，但同一编号的线圈不能重复使用。

（ √ ）12.PLC梯形图中，触点应画在线圈的左边，线圈右边不能有触点。

（ × ）13.OUT指令既能用于输入继电器，又能用于输出继电器。

（ × ）14.移位寄存器的串联原则是后一级移位寄存器放在前一级的下面。
（ √ ）15.可编程控制器的输出、输入、辅助继电器、计时和计数的触点是有限的。

（ √ ）16.将程序写入可编程控制器时，首先将存储器清零，然后按操作说明写入程序，结束时用END指令。
（ √ ）17.移位寄存器的串联原则是后一级移位寄存器放在前一级的下面。
（ Χ ）18.定时器不管什么情况，置位后必须要复位。

（ √ ）19.FX系列PLC的MC/MCR主控指令必须成对使用。

（  X ）20.可编程控制器的输出、输入、辅助继电器、计时和计数的线圈是无限的。

（ Χ ）21.将程序写入可编程控制器时，首先将存储器清零，然后按操作说明写入程序，结束时用RET指令。

（ √ ）22.根据IEC对PLC的定义，PLC实际上是一种电子装置。
（ √ ）23.常用的PLC编程语言有梯形图、指令表、控制系统流程图等。

（ √ ）24.一般来说，PLC的指令数越多，其功能越强。

（ × ）25.可编程控制器的I/0是指PLC的开关量输入和开关量输出。

（ √ ）26.PLC的系统监控程序分成系统管理程序、用户指令解释程序、标准程序模块或系统调用子程序模块。

（ × ）27.交—直—交电压型变频器，改变晶闸管的触发脉冲频率，即可得到频率可调的三相交流电，实现异步电机的有级调速。

（  √）28.PWM变频器，输出电压基本上是正弦波。

（ × ）29.交—直—交变频器是将交流电经逆变器变为幅值可调的直流电压，然后经整流器变成频率可调的交流电。

（ √ ）30.一般的通用变频器都有六个端接线端R、S、T、U、V、W，接到电网的端子是R、S、T，接到异步电动机的是U、V、W。

（ √ ）31.适用于变频调速的电动机的极数限定为2和4极。

（  √）32.对于连续运行的场合，变频器的额定输出电流不小于（1.05～1.1）的电动机额定电流。

（ √ ）33.变频器输出波形采用SPWM方式。

（ × ）34.使用变频器的目的只是为了节能。

（ √ ）35.变频器有过电流保护功能。

（五）单片机控制技术

（ √  ）1.MCS—51的指令寄存器是对指令寄存器中的指令进行译码，将指令转变为执行此指令所需要的电信号。

（ √  ）2.单片机的指令周期是执行一条指令所需要的时间，一般由若干个机器周期组成。

（ ×  ）3.单片机系统扩展时使用的锁存器，是用于锁存高8位地址。

（ ×  ）4.MCS—51单片机上电复位后，片内数据存储器的内容均为00H。

（ ×  ）5.MCS—51单片机的片内存储器称为程序存储器。

（ ×  ）6.CPU对内部RAM和外部RAM的读写速度一样快。
（ ×  ）7.外加晶振频率越高，系统运算速度也就越快，系统性能也就越好。
（ √  ）8.MCS—51指令：MOVX A，@DPTR ；表示将DPTR指示的地址单元中的内容传送至A中。

（ ×  ）9.MCS—51的数据传送指令是把源操作数传送到目的操作数，指令执行后，源操作数改变，目的操作数修改为源操作数。

（ ×  ）10.将37H单元的内容传送至A的指令是：MOV A，#37H。

（ √  ）11.MCS—51指令中，16位立即数传送指令是：MOV DPTR，#data16。

（ ×  ）12.无条件转移指令LJMP addr16称长转移指令，允许转移的目标地址在128KB空间范围内。
（ ×  ）13.MCS—51指令系统中，指令CJNE  A，#data,   rel的作用相当于SUBB  A，#data与JNC  rel的作用。

（ √  ）14.MCS—51单片机中PUSH和POP指令只能保护现场，不能保护断点。

（ ×  ）15.设PC的内容为35H，若要把程序存储器08FEH单元的数据传送至累加器A，则必须使用指令MOVC  A，@A+PC。

（ √ ）15.MCS—51单片机的两个定时器的均有两种工作方式，即定时和计数工作方式。

（ × ）16.8051单片机每个中断源相应地在芯片上都有中断请求输入引脚。

（ √ ）17.串行口的中断，CPU响应中断后，必须在中断服务程序中，用软件清除相应的中断标志位，以撤消中断请求。

（ √ ）18.串行口数据缓冲器SBUF是可以直接寻址的专用寄存器。

（ × ）19.当定时器T0计满数变为零后,其溢出标志位(TCON的TF0)也变为零。
（六）相关知识

（  √ ）1.步进电动机的连续运行频率远大于启动频率。                          

（  × ）2.交流伺服电动机在控制绕组电流作用下转动起来，如果控制绕组突然断路，则转子不会自行停转。                                                           

（  × ）3.步进电动机每输入一个电脉冲，转子就转过一个齿。                   

（  √ ）4.直流伺服电动机的调节特性和机械特性都是线性的。                   

（  √ ）5.控制式自整角机其接收机的转轴上不带负载。                          

（  × ）6.交流伺服电动机的调节特性和机械特性都是线性的。                    

（  √ ）7.步进电动机是一种将输入的脉冲信号转换成输出轴的角位移或线位移的执行元件。
（ √  ）8.交流测速发电机的输出电压，其频率与转子转速n的大小无关，其大小正比于转子转速n。
（  √ ）9.力矩式自整角机的功用是直接达到转角随动的目的。                  

（  √ ）10.步进电动机又称脉冲电动机。
（  √ ）11.直流伺服电动机不论是电枢控制式，还是磁极控制式均不会有“自转”现象。
 (  ×  )12.转速负反馈如果极性接反，转速小于额定转速，调速系统正常工作。  

(  √  )13.在调速系统中改变给定电压，就能够改变电动机的转速。                

(  ×  )14.改变转速负反馈信号电压大小不能调节转速。                     

 (  ×  )15.积分调节器的输入信号为零，输出电压一定也为零。
(  ×  )16. PI调节器中，若电容器开路，会发生电动机慢慢转动。
(  ×  )17.要实现无静差调速，控制电路中要有一个“微分”环节。
(  √  )18.PI调节器是比例—积分调节器的简称。

(  ×  )19.ACR是电压调节器的简称。
 (  ×  )20.在双闭环调速系统中，速度环在内，电流环在外。
(  √  )21.具有转速负反馈的直流调速系统的精度比带有电压负反馈的直流调速系统的精度高。

(  √  )22.对积分调节器来说，当输入电压为零时，输出电压保持在输入电压为零前的那个瞬间的输出值。
二、单项选择题

（一）基础知识

1． 组合电路是由(　B  ) 组成的。                                               
 A.存储电路      B.门电路        C.逻辑电路         D.数字电路         
2.(51 )10 =（ A　）2 。
A.110011         B.100110           C.110001         D.100001
3.当 (  A  ) 时,TTL与非门输出低电平。
A.Vi＞UT          B.Vi＜UT          C.Vi=UT       D.Vi≤UT  
4.十进制数17化为二进制数为 (   A   )。
A.10001          B.10101         C.10111          D.10010
5.若用与非门组成一个四位二进制译码器，则所需与门的个数为 (   B    )。
    A.8个        B.16个        C.32个     D.64
6.组合逻辑电路的特点是（  A   ）。
A.输出只取决于该时刻的输入     B. 具有记忆功能
C.输出不仅取决于该时刻的输入，而且与原来的状态有关   
7.译码器属于(  B  ) 电路，加法器属于(  B   ) 电路。
    A.时序        B.组合            C.模拟            D.数字电路
8.下一组数中，最大数为（  C   ）。
A.（39）10     B.（101101）2        C.（2E）16        D.（46）8
9.对逻辑函数进行化简时，通常是以化简为（   A   ）表达式为目的。

A.“与或”        B.“与非”        C.“或非”        D.“异或”
10.“异或”门电路的逻辑功能表达式是（   D   ）。
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11.数字电路的特点是（  B   ）。

A.输入输出信号都是连续的           B.输入输出信号都是离散的

C.输入是连续的，输出是离散的       D.输入是离散的，输出是连续的

12.一个发光二极管显示器应显示“7”，实际显示“1”。则故障线段应为（   A  ）。

A.a              B.b              C.d              D.f
13.具有记忆功能的电路是 (  D   )。
A.与非门       B.异或门         C.加法器           D.触发器
14.同步JK触发器改为主从JK触发器主要解决了(   C    ) 问题。
A.输入端约束      B.输入端直接控制      C.计数使用时发生空翻

D.以上都不对
15.主从J-K触发器有（   B   ）个稳定状态。
A.1          B.2              C.3              D.4
16.寄存器主要由(  D  )组成。

A.触发器        B.门电路     C.多谐振荡器       D.触发器和门电路
17.计数器属于(  A  ) 电路。
A.时序        B.组合        C.模拟       D.数字电路

18.具有12个触发器的二进制异步计数器，有(  B  )种状态。
   A.256       B.4096种     C.2048     D.6536   

19.在电力电子装置中，电力晶体管一般工作在（  D  ）状态。

A.放大        B.截止          C.饱和           D.开关

20.电力晶体管GTR有（  B  ）个PN结。

 A. 1           B.2         C.3         D. 4

21.绝缘栅双极型晶体管IGBT具有(  D  )的优点。

A.晶闸管         B.单结晶体管      C.可关断晶闸管    D.电力场效应管

22.IGBT代(  D  )。

A.快速晶闸管       B.可关断晶闸管    C.电力晶体管     D.绝缘栅双极晶体管

23.绝缘栅双极晶体管属于(  A  ) 控制元件。

A.电压      B.电流      C.电阻       D.功率

24.在微型计算机中，负数常用（  C  ）表示。
A.原码          B.反码         C.补码        D.真值

25.将二进制数（1101001）2转换成对应的八进制数是（  B  ）。
   A.141             B.151           C.131           D. 121 

26.二进制数110110110对应的十六进制数可表示为（  B  ）。
   A.1D3H           B.1B6H         C.0DB0H        D.666H

27.在计算机中“A”是用（  D  ） 来表示。
   A.BCD码          B.二—十进制     C.余三码       D.ASCII码

28.十六进制数（4F）16对应的十进制数是（  C  ）。
    A.78          B.59         C.79           D.87

29.二进制数110010010对应的十六进制数可表示为（ A  ）。
      A.192H    B.C90H    C.1A2H    D.CA0H

30.在四变量逻辑表达式F=AB+C+ABCD中，能称为最小项的是（   D   ）。
    A.ABC        B.AB             C.C               D.ABCD
（二）电子技术应用

1.集成运算放大器输入端并接二个正反向二极管其作用是 (   C   )。
A.提高输入阻抗  B.过载保护  C.输入电压保护  D.电源电压保护
2.反相加法运算电路Rf=100K，R1i = 50K，R2i = 25K，其平衡电阻R’应是 (  D   )。
    A.16.67K        B.1.67K            C.20K          D.14.3K
3.集成运算反相器应是（  C  ）。
A.Auf =1          B.Auf =∞            C.Auf=-1       D.Auf =0
4.集成运算积分器是(  B  )。
A.uo =
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     C.uo = R1Cfdui/dt      D.uo = -R1Cfdui/dt
5.集成运算微分器输出电压应等于(  B  )。
A.RfC1dui/dt            B.-RfC1dui/dt       B.∫uidt/RfC1           D.-∫uidt/RfC1
6.在运算电路中,集成运算放大器工作在(  C  )。
A.饱和区        B.开关状态       C.放大区      D.截止区D.
7.微分电路是以 (  C  ) 为输出端，积分电路是以 (  A  ) 为输出端。
A.电容          B.电抗         C.电阻         D.电感
8.既要稳定放大器的输出电压，又要增大放大器的输入电阻，则应引入（  B  ）。
A.电压并联负反馈         B.电压串联负反馈         C.电压串联正反馈          
D.电流串联负反馈
9.理想运算放大器工作在线性区的两个重要结论是（  C  ）。
A.虚地与反相     B.虚短与虚地      C.虚断与虚短     D.断路与短路
10.反相输入积分电路的电容接在电路的（  C  ）。
A.反相输入端         B. 同相输入端      C.反相输入端与输出端之间         
D.同相输入端与输出端之间  
11.用于将矩形波转化为尖脉冲的运算电路是（  D  ）。

A.比例运算           B.减法运算           C.积分运算      D.微分运算

12.集成运算放大器的输入级采用差动放大电路是因为可以（   A  ）。

 A.减小温漂        B.增大放大倍数      C.提高输入电阻     D.A、B、C均正确

13.在运算电路中，集成运算放大器工作在线性区域，因而要引入（  B  ），利用反馈网络实现各种数学运算。

A.深度正反馈       B.深度负反馈       C.轻度正反馈     D.轻度负反馈

14.流入由集成运算放大器构成的基本运算电路两输入端的电流都为0，这是电路的（ B ）现象。

A.虚短             B.虚断             C.虚地           D.零输入

15.串联型开关稳压电源与开关调整管是（   B  ）。

A.与负载并联        B.与负载串联      C.与电压源串联    D.与电压源并联

16.并联型开关稳压电源与开关调整管是（  A  ）。

A.与负载并联        B.与负载串联      C.与电压源串联    D.与电压源并联

17.串联型开关稳压电源的输出电压正比于（   D  ）。

A.开关的转换周期     B.开关调整管的截止时间    C.开关调整管的饱和压降

D.脉冲波形的占空比

18.若要产生振荡频率高度稳定的矩形波，应采用(  D  )。
A.十进制计数器  B.单稳态触发器  C.施密特触发器   D.石英晶体多谐振荡器
19.将一个正弦波信号转换成同一频率的矩形波，应采用(  C  )。
A.十进制计数器   B.单稳态触发器  C.施密特触发器   D.石英晶体多谐振荡器
20.用于把矩形波变为尖脉冲的电路是 (   C  )。
A.R耦合电路     B.RC耦合电路     C.微分电路      D.积分电路 
21.要把不规则的脉冲信号变换成等宽等幅的脉冲信号，应采用 (  B  )。
A.十进制计数器    B.单稳态触发器        C.施密特触发器     
D.石英晶体多谐振荡器
22.多谐振荡器是一种产生（  C  ）的电路。

A.正弦波        B.锯齿波        C.矩形脉冲        D.尖顶脉冲
23.电流源型逆变器中间直流环节储能元件是(　B  )。     
A.电容            B.电感       C.蓄电池       D.电动机

24.以下情况(　B  )不属于有源逆变。

A.直流可逆拖动系统     B.晶闸管中频电源     C.线绕异步电动机串级调速  

D.高压直流输电

25.电压源型逆变器中间直流环节储能元件是( A  )。     
A.电容            B.电感       C.蓄电池       D.电动机

26.PWM表示(　B  )。

A.脉幅调制逆变器    B.方波脉宽调制逆变器    C.正弦波脉宽调制逆变器

D.调压调频逆变器

27.VVVF表示(  D  )。

A.脉幅调制逆变器    B.方波脉宽调制逆变器    C.正弦波脉宽调制逆变器

D.调压调频逆变器

28.逆变器的任务是把（ B ）。

A.交流电变成直流电    B.直流电变交流电   C.交流电变交流电    D.直流电变直流电

29.三相半控桥整流电路当控制角α=0时，最大导通角为 (  B  )。
A.л/2            B.2л/3            C.л              D.3л/2
30.三相半波可控整流电路各相触发脉冲相位差是 (   C   )。
A.60°           B.90°           C.120°          D.180° 
31.在三相半波可控整流电路中,当负载为感性时,负载电感越大,其 ( A　)。
A.输出电压越低   B.输出电压越高    C.输出电压恒定不变
D.输出电压不定
32.单相全控桥整流电路按电阻性负载要求已设计安装完毕,今改接蓄电池负载,在输出电流不变的前提下则(   C  )。
    A.变压器容量需加大                  B.晶闸管容量需加大
C.两者的容量都需加大                D.两者的容量可不变

33.三相全控桥接大电感负载时输出电流的波形是(   C  )。
    A.正弦波          B.断续波         C.连续近似直线            D.近似矩形波
34.三相半控桥整流电路,若为大电感负载α=90°时,续流二极管每周期的导通电角度为(  A  )。
    A.3×30°             B.3×60°               C.30°            D.60°
35.要求各项整流指标好，但不要逆变的小功率场合应采用（  B  ）电路。
A.单相全控桥     B.单相半控桥    C.三相半波      D.三相半控桥
36.在三相半波可控整流电路中,当负载为感性时,负载电感越大,其 (　 C　 )。
A.U越高      B.导通角φ越小    C. 导通角φ越大       D.与导通角φ无关 

37.三相桥式半控整流电路中，每只晶闸管承受的最高正反向电压为变压器二次相电压的（  C  ）倍。

A.
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38.单相半控桥整流电路电阻性负载а=0°时，Ud=100V；若将负载换成直流电动机并保持控制角不变，则输出电压为（  A  ）。
A.大于100V    B. 小于100V       C. 100V      D.因失控不能正常工作
39.要求各项整流指标好，较大功率、高电压的场合应采用（  C  ）电路。
A.单相全控桥       B.三相半波      C.三相半控桥      D.三相全控桥
40.单相半控桥整流电路电感性负载，加续流二极管的目的是（  C  ）。
 A.增加晶闸管导通角                        B. 减少晶闸管导通角     
 C.使负载上平均电压提高，同时防止失控      D.负载电流续流

（三）变配电技术

1.从地区变电所到用电单位变电所的供电线路，是用于（ B ）电能的，称为配电线路。

     A.分配       B.输送       C.产生       D.吸收

2.电能的生产、输送、分配及使用的过程在（ B ）进行。

     A.不同时间   B.同一瞬间   C.同一时段   D.分段时间

3.应使电能在生产、输送和分配中耗费少、效率高、最大限度地（ B ）电能成本。

     A.提高       B.降低       C.不变      D.以上都不对

4.中性点不接地系统，当一相接地时，接地相对地电压为零，其它两相对地电压升高( C )倍。

A.3          B.2         C. EQ \R(3)         D.1/ EQ \R(3) 
5.中性点不接地系统，当一相接地，其中性点对地电压为（ A ）。

A.相电压值     B.线电压值   C. EQ \R(2) 相电压值     D.1/2相电压值

6.中性点不接地系统发生一相接地时，接地电流等于正常时一相对电容电流的(  C )倍。
A.1         B.
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7.某工厂一台10kV、500kW备用发电机组，该发电机组的额定电压是（ D ）kV。

A.10       B.9.5      C.11      D.10.5 

8.某35kV变电所向较远的工厂供电其变压器容量为1000kVA，二次额定电压是(  C )kV。

 A.10       B.9.5      C.11      D.10.5 

9.连接在电力系统上的一切用电设备所消耗的功率称为电力系统的（C  ）。
A.无功负荷     B.有功负荷     C.负荷       D.负载

10.对于一类负荷，应由（ A ）独立电源供电，以保证供电的连续性。

A.两个     B.一个     C.三个       D.无法确定

 11.电能的质量主要是指电力系统中的（ B ）均应保持在一定的允许范围之风。

A.电压和电流     B.频率和电压     C.频率和电流      D.电压和功率

12.10kV电容器组每相应装有（ B ）。

   A.电压表      B.电流表      C.功率        D.功率因数

13.总容量300kVar以上的10kV并联电容器应采用（ D ）控制和保护。

  A.负荷开关     B.隔离开关与熔断器组合      C.跌开式熔断器     D.断路器

14.变压器发生内部故障，首先动作的是(  B  )保护。

A.过电流     B.差动     C.瓦斯     D.速断

15.变压器发生外部故障，首先动作的是( A )保护。

A.过电流     B.差动     C.瓦斯     D.速断

16.反时限过电流保护的动作时间与故障电流的大小有(  B  )关系。    

A.正比     B.反比     C.直线     D.比例

17.变压器的速断保护动作电流按躲过( C )来整定。

A.最大负荷电流   B.激磁涌流   C.变压器低压母线三相短路电流

D.变压器高压母线三相短路电流

18.( A )保护是保护电力变压器内部故障的一种基本保护。

A.瓦斯        B.过流    C.差动      D. 速断

19.10kV线路首端发生金属性短路故障作用于断路器跳闸的继电保护是( B )。 

A.过电流        B.速断     C.按低频自动减负荷    D.差动

20.自动重合闸的目的是为了供电的(  C  )。

A.安全性       B.经济性     C.可靠性     D.试验性 

(四 )PLC及变频技术

（二）单项选择题

1.FX系列PLC的指令中，动合触点的指令是（  B ）。

 A.OR         B.AND       C.ANI      D.ORI

2.FX系列PLC的指令中，动断触点的指令是（  D ）。

 A.OR         B.AND       C.ANI      D.ORI

3.FX系列PLC的指令中，LD作用是（  A ）。

   A.动合触点连至母线的指令       B.动断触点连至母线的指令 

C.串联动合触点的指令          D.驱动线圈的指令

4.FX系列PLC的指令中，ORB的功能是（  D ）。

A． 串联动合触点的指令        B.并联动合触点的指令 

C.串联一个并联回路指令      D.分支回路的并联指令

5. PLC的线圈输出指令OUT在同一程序中（B）重复输出同一编号的继电器。

  A.可以         B.不可以          C.有些情况可以      D.无法确定

6. FX2N型PLC的1秒钟特殊辅助继电器是（  C  ）。

A.M8011     B.M8012      C.M8013    D.M8014

7. FX系列PLC的OR指令表示（ D  ）。

  A.与指令，用于单个常开触点的串联     B.用于输出继电器

  C.或指令，用于单个常闭触点并联       D.或指令，用于单个常开触点的并联

8. FX2N型PLC的10毫秒特殊辅助继电器是（  A  ）。

A.M8011     B.M8012      C.M8013    D.M8014

9. FX2N型PLC运行监控特殊软元件是（  D  ）。

A.M8002     B.M8001      C.M8013    D.M8000

10. 在FX系列PLC中，OUT指令是驱动线圈的指令，但它不能驱动（ A ）。

  A.输入继电器     B.输出继电器    C.暂存继电器      D.内部继电器

11. PLC外部接线时，输出线路需接（ D ）电源。

  A.交流         B.直流       C.交、直流均可      D.要根据输出方式确定

12. 一般而言，PLC的I/O点数要冗余（ A ）。

   A.10%       B.5%          C.15%      D.20%  
13.与主控触点相连的触点必须用（A）指令。

  A.LD或LDI    B.AND或ANI   C.OR或ORI  D.ORB或ANB

14.FX系列PLC的指令中，ANB的功能是（  C  ）。

A.串联动合触点的指令        B.并联动合触点的指令 

C.串联一个并联回路指令      D.分支回路的并联指令

15.FX系列PLC的指令中，MC的作用是（  B  ）。

A.串联动合触点    B.公共串联指令   C.串联动断触点   D.串联一个并联回路

16. FX2N型PLC的主控电路块复位指令是（  C  ）。

A.OUT       B.MC       C.MCR       D.SET

17. FX2N型PLC的复位指令是（ C   ）。

A.SET       B.PLF      C.RST       D.MPS

18.FX系列PLC，主控指令应采用（  B）。

   A.CJ        B.MC       C.GO  TO    D.SUB

19. FX2N型PLC的自保持指令是（  A  ）。

A.SET    B.PLF      C.PLS    D.RST

20. FX2型PLC的进栈指令是（   B ）。

A.MCR    B.MPS      C.MRD    D.MPP

21.可编程控制器的点数是指（ C ）。

     A.输出点数      B.全部点数      C.输出与输入总点数     D.输入点数      

22.可编程控制器的输出方式为继电器，这可适用于控制（ C ）。

A.容性负载     B.交流负载     C.交直流负载      D.直流负载

23.可编程控制器的输出方式为晶体管，这可适用于控制（ D ）。

A.容性负载     B.交流负载     C.交直流负载      D.直流负载
24.在FX系列PLC中，属于复位的指令是（ C ）。

A.PLS          B.PLF         C.RET       D.RST

25.在FX系列PLC中，属于置位的指令是（ C ）。

A.PLS          B.PLF         C.SEL       D.RST

26.对于FX系列的PLC，在顺控编程中根本不能使用的指令是（  D  ）。

A.触点指令         B.线圈指令        C.连接指令      D.MC/MCR

27.在FX系列PLC中，下列元件要复位的是（  D  ）。

    A.M               B.T              C.Y           D.C

28.在FX系列PLC中，SET指令不能操作的元件是（  B  ）。

A.Y                B.T              C.M        D.S

29.在FX系列PLC中，MC指令能操作的元件是（  B  ）。

A.T                 B.Y             C.C         D.M

30.FX1N系列最多能扩展到( B )点。   

A.30    B.128      C.256    D.1000

31. 在FX系列PLC中，M8013的脉冲的占空比是（ A ）。

A.50%    B.100%      C.40%    D.60%

32.三菱FX型PLC每个晶体管输出点输出电压是（  D ）。 

A.DC12V      B.AC110V      C.AC220V       D.DC24V

33. 三菱FX型PLC输出点中，继电器一个点最大的通过电流是（ D ）。 

A.1A         B.200mA       C.300mA       D.2A

34.在FX系列PLC中，顺控指令一般从（ D ）开始使用。

   A.S0       B.S10         C.S19        D.S20

35.在PLC的梯形图中，线圈必须放在（  B）。

  A.最左边         B.最右边        C.可放在任意位置      D.可放在所需处

36. FX系列的PLC，STL步进顺控图中状态S10～S19的功能是（  B ）。

A.初始化       B.回原点     C.基本动作     D.通用型

37.MC和MCR指令中包括嵌套的层数最多有（D）层。

   A.5            B.6          C.4            D.8

38.在FX系列PLC中， M0～M15中M1数值为1其它都为0，那么K4M0数值等于（ C ）。

A.4          B.3          C.2         D.1

39.FX系列PLC的T198定时器最大设定时间为（ C ）。

A.32.767S      B.327.67S      C.3276.7S        D.32767S

40.FX2N型PLC的监控常闭触点特殊软元件是（  B ）。

A.M8002     B.M8001      C.M8013    D.M8000

41.FX2N型PLC的1分钟特殊辅助继电器是（  C  ）。

A.M8011     B.M8012      C.M8013    D.M8014

42.FX2N型PLC的上升沿脉冲指令是（  C  ）。

A.SFT        B.PLF       C.PLS       D.RST

43.变频调速中的变频器一般由（ A ）组成。

A.整流器、滤波器、逆变器       B.放大器、滤波器、逆变器

C.整流器、滤波器               D.逆变器

44.变频电路中需要储能元件，因为负载一般是（ B ）。
A.容性        B.感性        C.阻性       D.纯电感性

45.在变频调速时，若保持U/f=常数，可实现（ D ），并能保持过载能力不变。

A.恒功率调速      B.恒电流调速    C.恒效率调速     D.恒转矩调速

46.交—直—交变频装置其输出频率为（ D ）HZ。

A.0～25　　　　　　　B.0～50            C.0～60           D.0～任意

47.交—直—交电流型变频器其无功功率交换的储能元件是（ B ）。

A.电阻              B.电感            C.电容           D.阻容

48.在变频调速时，若保持U/f=常数，可实现（ D ），并能保持过载能力不变。

A.恒功率调速        B.恒电流调速        C.恒效率调速       D.恒转矩调速 

49.由于变频调速多应用于（ C ）电动机的调速，所以这种调速装置得到越来越广泛的应用。

A.直流             B.步进           C.笼型异步          D.绕线转子异步

50.变频调速所用的VVVF型变频器，具有（ C ）功能。

A.调压          B.调频        C.调压与调频        D.调功率

51.变频器的输出不允许接（ C ）。

A.电阻             B.电感           C.电容器           D.电动机

（五）单片机控制技术

1.ALU表示（ D ）。
   A.累加器       B.程序状态字寄存器    C.计数器    D.算术逻辑部件

2.单片机8051的XTAL1和XTAL2引脚是 （ D ）引脚。
   A.外接定时器      B.外接串行口      C.外接中断     D.外接晶振

3.8051单片机的VCC（40）引脚是 （ A ）引脚。
   A.主电源+5V        B.接地       C.备用电源     D.访问片外存储器

4.单片机的堆栈指针SP始终是指示（ B ）。
    A.堆栈底             B.堆栈顶        C.堆栈地址      D.堆栈中间位置
5.数据指针DPTR在（ A ）中。
A.CPU控制器    B.CPU运算器    C.外部程序存储器    D.外部数据存储器
6.MCS—51寻址方式中，操作数Ri加前缀“@”号的寻址方式是（  A  ）。
   A.寄存器间接寻址       B.寄存器寻址     C.基址加变址寻址    D.立即寻址

7.MCS—51寻址方式中，立即寻址的寻址空间是（  C  ）。
   A.工作寄存器R0～R7   　 B.专用寄存器SFR  　 C.程序存储器ROM  

Ｄ.片内RAM的20H～2FH字节中的所有位和部分专用寄存器SFR的位

8.在MCS—51指令中，（  C ）是无条件转移指令。
A.LCALL addr16      B.DJNZ  direct,rel     C.SJMP rel   D.ACALL addr11

9.下列指令中影响堆栈指针的指令是（  D   ）。
A.LJMP     B.ADD       C.MOVC A，@A+PC      D.LCALL

10.设A=0AFH   （20H）=81H，指令：ADDC  A， 20H执行后的结果是（  B  ）。
    A.（A）=81H      B.（A）=30H       C.（A）=0AFH      D.（A）=20H

11.已知：（A）=0DBH    R4=73H    CY=1，指令：SUBB A， R4  执行后的结果是（  C  ）。
A.（A）=73H       B.（A）=0DBH      C.（A）=67H     D.以上都不对

12.将内部数据存储单元的内容传送到累加器A中的指令是（  A  ）。
    A.MOV A，@Ri     B.MOV A, #data    C.MOV A，Rn  D.MOV A,direct

13.下列指令执行时，修改PC中内容的指令是（  A  ）。
A.AJMP       B.MOV A，@ A+PC     C.MOV A，@ A+DPTR    D.MOV A，@Ri

14.已知：（A）=0D2H，（40H）=77H，执行指令：ORL  A，40H后，其结果是（  B  ）。
A.（A）=77H      B.（A）=0F7H        C.（A）=0D2H       D.以上都不对

15.MCS—51指令系统中，指令MOV A，@R0，执行前（A）=86H，（R0）=20H，（20H）=18H，执行后（  C  ）。
A.（A）=86H       B.（A）=20H       C.（A）=18H   D.（A）=00H

16.MCS—51指令系统中，指令DA  A应跟在（  B  ）。
A.加法指令后               B.BCD码的加法指令后

C.减法指令后               D.BCD码的减法指令后

17.能访问外部数据存储器的传送指令是（  C  ）。 

A.MOV 指令       B.MOVC 指令      C.MOVX 指令       D.MOVA

18.指令ANL A，R0的功能是（  A  ）。
    A.将A与寄存器R0的内容按位逻辑与   B.将A与寄存器R0的内容按位逻辑异或

C.将A与寄存器R0的内容按位逻辑非   D.将A与寄存器R0的内容按位逻辑或

19.能将A的内容向左循环移一位，第7位进第0位的指令是（  D  ）。
A.RLC  A         B.RRC  A         C.RR  A        D.RL  A

20.能将A按位取反的指令是（  A  ）。
A.CPL A          B.CLR  A         C.RL  A        D.SWAP  A

21.将A与立即数按位逻辑异或的指令是（  C  ）。
A.ANL  A，#data        B.ORL  A,#data    C.XRL  A,#data     D.XRL  A,direct

22.下列完成单片机内部数据传送的指令是（ D ）。
    A.MOVX  A，@DPTR    B.MOVC  A，@A+PC    C.ADD  A，#data

    D.MOV  direct，direct

23.MCS—51单片机定时器溢出标志是（ D   ）。
   A.TR1和TR0      B.IE1和IE0          C.IT1和IT0      D.TF1和TF0

24.MCS—51单片机定时器T1的溢出标志TF1，若计满数产生溢出时，如不用中断方式而用查询方式，则应（ B   ）。
   A.由硬件清零      B.由软件清零        C.由软件置于      D.可不处理

25.8051单片机计数初值的计算中，若设最大计数值为M，对于模式1下的M值为（D    ）。
    A.M=
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26.8031单片机共有5 个中断入口，在同一级别里，5个中断源同时发出中断请求时，程序计数器PC的内容变为（ B  ）。
    A.000BH           B.0003H          C.0013H          D.0011BH

27.MCS—51单片机响应中断的过程是（  D  ）。
A.断点PC自动压栈，对应中断矢量地址装入PC   B.关中断，程序转到中断服务程序

C.断点压栈，PC指向中断服务程序地址

D.断点PC自动压栈，对应中断矢量地址装入PC，程序转到该矢量地址，再转至中断服务程序首地址

28.执行中断处理程序最后一句指令RETI后，（ D   ）。
   A.程序返回到ACALL的下一句       B.程序返回到LCALL的下一句

 C.程序返回到主程序开始处         D.程序返回到响应中断时一句的下一句

29.MCS—51单片机响应中断矢量地址是（ C   ）。
A.中断服务程序的首句地址             B.中断服务程序的出口地址

C.中断服务程序的入口地址             D.主程序等待中断指令的地址

30.某主程序中有一句LP：SJMP LP，功能指令为等待中断，当发生中断且中断返回后，（ D   ）。
A.返回到主程序开始处           B.返回到该句的下一条指令处

C.返回到该句的上一条指令处      D.返回到该句

（六）相关知识

1.步进电动机的转速可通过改变电动机的（ A ）而实现。

　A.脉冲频率       B.脉冲速度       C.通电顺序      D.电压

2.旋转变压器的结构相似于（ D ）。
   A.直流电动机  　B.笼型异步电动机 　 C.同步电动机 　 D.绕线式异步电动机
3.自整角机的结构相似于（ D ）。
　A.直流电动机 　 B.笼型异步电动机 　 C.同步电动机 　 D.绕线式异步电动机
4.直流伺服电动机在自动控制系统中作（ C ）元件。
   A.放大 　　　 B.测量  　　　C.执行 　　 D.校正
5.根据反应式步进电动机的工作原理它应属于（ C ）。
　A.直流电动机 　 B.笼型异步电动机  　C.同步电动机  　D.绕线式异步电动机
6.直流测速发电机的输出端负载阻抗的大小，会直接影响其在自动控制系统中的精度，从理论上讲，输出端随接入负载阻抗的增大，测量精度将（ B ）。
    A.降低     B.提高     C.先提高后降低   D.不变
7.直流伺服电动机实质上是（ B ）。
    A.并励式直流电动机  B.他励式电动机  C.复励式电动机   D.串励式电动机
８.正、余弦旋转变压器定子两套绕组但它们互差（ A ）电角度。
    A.90°       B.0°      C. 任意        D.60°
９.步进电动机动态转矩随频率的增高而（ B ）。
    A.增高       B.减小     C.不变
10.当步进电动机通电相的定转子齿中心线间夹角θ等于（ C ）时，该定子齿对转子齿的磁拉力最大。
    A. 0°   B. 45°   C. 90°   D. 120°
11.自整角机按其使用的要求不同可分为（ C ）种。
A.3         B.4       C.2         D.5

12.一个三相六极转子上有40齿的步进电动机，采有单三拍供电，则电动机的步矩角θ为（ A ）。
A.3°         B.6°         C.9°          D.12°
13.交流伺服电动机的转子通常做成（ D ）。
A.罩极式     B.线绕式     C.凸极式     D.笼式
14.交流测速发电机的定子上装有（ D ）。
A.一个绕组   B.两个串联的绕组     C.两个并联的绕组    D.两个在空间相差900电角度的绕组
15.反应式步进电动机的步距角θ大小与（ B ）。
A.转子齿数Z成正比       B.转子齿数Z成反比      C.转子齿数Z的平方成正比     

D.转子齿数Z的平方成反比

16.电流正反馈信号不宜过大,否则低速轻载容易发生（ C ）。
A.转速过高       B. 转速低       C. 振荡      D.以上都不对
17.双闭环调速系统启动开始时是（ A ）起作用。

A. ACR          B. ASR        C. ACR和ASR     D.视情况而定
18.无静差调速系统常用（ B ）调节器。

A.积分          B. PI      C.比例    D.微分
19.转速、电流双闭环调速系统在开始启动时，转速调节器处于（  A  ）。

A 饱和  B  调节  C  截止  D  时而调节，时而截止
20.在双闭环调速系统中，当电机出现堵转时，Id>Idm，得到一个（ B ）。
A.缓慢的下垂特性     B. 很陡的下垂特性    C.很陡的上升特性    D.较平坦上升特性
21.转速、电流双闭环调节系统在过载或堵转时，电流调节器处于（   B  ）。

A 饱和  B 调节  C 截止   D 时而截止，时而调节

22.ASR与ACR相比（ C ）重要。
A.ASR       B.ACR      C.ASR和ACR两个同等    D.视情况而定
23.带有速度、电流双闭环调速系统，在启动时速度调节器处于（ A ）。

A.饱和状态     B.调节状态    C.截止状态    D.放大状态

24.带有速度、电流双闭环调速系统，在系统过载或堵转时，速度调节器处于（ A ）。

A.饱和状态     B.调节状态    C.截止状态    D.放大状态 
25.在转速、电流双闭环调速系统中，如要使回路允许最大电流值减小，应使（ C ）。

A.转速调节器输出电压限幅值增加       B.电流调节器输出电压限幅值增加

C.转速调节器输出电压限幅值减少       D.电流调节器输出电压限幅值减少

26.当输入电压相同时，积分调节器的积分时间常数越大，则输出电压上升斜率（ A ）。

A.越小       B.越大      C.不变      D.可大可小

27.在转速负反馈无静差调速系统中转速调节器采用（ B ）。
A.比例调节器     B.比例积分调节器    C.微分调节器   D.积分调节器

28.在转速负反馈调速系统中，当负载变化时，电动机的转速也跟着变化，其原因是（ B ）。
A.整流电压的变化          B.电枢回路电压降的变化   

C.控制角的变化            D.温度的变化

29.在双闭环调速系统中，无论启动、堵转或稳定运行时，电流调节器始终处于（ B ）状态。

 A.饱和     B.不饱和     C.开环     D.不定
三、多项选择题

（一）基础知识

1.触发器按其结构形式可分为（ ABCE ）。

A.基本触发器   B.同步触发器   C.主从触发器    D.JK触发器   E.维持阻塞触发器

2.同步时序逻辑电路的基本分析步骤为（ ABCDE ）。

A.写方程式   B.列状态转移真值表  C.逻辑功能的说明  D.画状态转换图  E.画时序图
3.与非门逻辑功能的特点是(   AB   )。
  A.当输入全为1,输出为0        B.只要输入有0,输出为1
  C.只有输入全为0,输出为1      D.只要输入有1,输出为0
4.或非门逻辑功能的特点是(   CD    )。
  A.当输入全为1,输出为0        B.只要输入有0,输出为1
  C.只有输入全为0,输出为1      D.只要输入有1,输出为0
5.下列说法正确的为 (   CDE   )。
    A.对于低电平有效的TTL型主从RS触发器,具有约束条件RS=1
B.RS触发器都可以用来组成移位寄存器
C.将D触发器的
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端与D端连接就可构成Tˊ触发器
D.将主从RS触发器
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端与其中一个S端连接,Q端与其中一个R端连接,
把其余的S端改为J,R端改为K就构成了主从JK触发器
E.RS触发器当R=
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时就构成D锁存器                                   
6.下列触发器中， (  ACE  )触发器具有翻转的逻辑功能。
    A.JK触发器  B.RS触发器  C.Tˊ触发器    D.D触发器    E.T触发器
7.触发器的基本功能应具备（BC D  ）。

  A.有一个以上稳定工作状态         B.有两个以上稳定工作状态      C.记忆功能         
D.在适当信号作用下，两种状态可以转换        E.非记忆功能

8.按计数进制分,计数器有(  ABC   )计数器。

A.二进制      B.二 —十进制   C.任意进制    D.无法分类    E.只有A和B两种

9.触发器按其逻辑功能可分为(  ABCDE  )。

A.JK触发器    B.RS触发器    C.Tˊ触发器     D.D触发器    E.T触发器

10.用4位二进制数来表示1位十进制数的编码方法称为  （  ABC    ）。
   A.二 — 十进制   B.8421  BCD码  C.余3码   D.二进制编码   E.ASCII码
（二）电子技术应用

1.集成电压跟随器的条件是 (  AC   )。
A.Aud = 1    B.Aud = -1   C.Rf = 0    D.Rf = ∞    E.Rf = R
2.一个理想运算放大器应具备的条件是(　ABCDE 　)。
　　Ａ.Rid →∞         B.Aud →∞         C.KCMR →∞        D.RO →0
E.开环带宽→∞
3.集成反相器的条件是(   AE   )。
A.Aud = -1           B.Aud = 1            C.Rf = 0          D.Rf = ∞
E.Rf = R1
4.判断理想运算放大器是否工作在线性区方法是看是否（   AD   ）。
   A.引入负反馈   B.引入正反馈   C.开环    D.闭环  E.引入电流反馈
5.用集成运算放大器组成模拟信号运算电路时，通常工作在（  AD   ）。
   A.线性区       B.非线性区       C.饱和区      D.放大状态   E.截止状态
6.开关稳压电源按稳压控制方式可分为（  ABC ）开关稳压电源。

A.脉冲宽度调制（PWM）方式      B.脉冲频率调制（PFM）方式C.混合调制方式    D.脉冲幅值控制方式    E.电流电压控制方式

7.开关稳压电源的容易出现故障的电路是（ ABCDE ）。

A.启动电路    B.振荡电路    C.反馈电路   D.取样比较电路    E.脉宽调整电路

8.将尖顶波变换成与之对应的等宽的脉冲应采用 (  AD   )。
A.单稳态触发器           B.双稳态触发器        C.无稳态触发器
D.施密特触发器           E.RS触发器
9.产生逆变的基本条件是（  BD  ）。

   A.要有一个交流电动势       B.要有一个直流电动势    C.晶闸管的控制角α＜
[image: image22.wmf]2

p


D.晶闸管的控制角α＞      E.负载必须是电阻

10.无源逆变电路的换相方式有（ ABCE ）。

A.器件换相       B.电网换相      C.负载换相      D.自动换相    E.强迫换相

11.整流电路最大导通角为2π/3的有(   ACE   )电路。
A.三相全控桥      B.单相全控桥       C.三相半控桥      D.单相半控桥
E.三相半波

（三）变配电技术

1.电力系统中性点的运行方式有（  ABC  ）。
A.中性点不接地系统       B.中性点经消弧线圈接地系统  

C.中性点直接接地系统     D.中性点经电感线圈和电容补偿系统接地

E.中性点经电阻接地

2.电力系统衡量电能质量的两个基本参数是（  CE  ）。

   A.功率     B.不隔断供电   C.电压    D.电流   E.频率

3.我国电力系统采用中性点直接接地运行方式的电网有（  ACD  ）。

   A.380/220V     B.3~60kV    C.110kV     D.220kV    E.10kV

4.用电负荷可分（  ABE  ）。
A.第一类重点负荷  B.第二类非重点负荷  C.输电线网  

D.电力网          E.普通用户

5.用移相电容器的补偿方式有（  ABC  ） 。

A.个别补偿    B.分组补偿   C.集中补偿   D.最大补偿   E.平均补偿

6.继电保护按动作时限区分有（  AD  ）。

    A.定时限保护   B.延时保护    C.速断保护   D.反时限保护E.短时保护

(四 )PLC及变频技术

1. 在FX系列PLC中，属于串联的指令有（  BC  ）。

A.LDI         B.AND     C.ANI         D.ORB        E.LD

2. 梯形图通常由（  ACE  ）组成。

A.左右两边的母线   B.输入线圈   C.触点组合   D.动合触点    E.输出线圈

3. FX系列PLC的下列指令中，能连至母线的指令有（  CE  ）。

A.AND      B.ANI       C.LD         D.OUT     E.LDI

4. FX系列PLC的下列指令中，后面一定有元件号的指令是（ ACD  ）。

A.LD       B.ORB      C.AND    D.OUT     E.ORI

5. FX系列PLC的下列指令中，在程序中成对出现的有（  ACD  ）。

A.S、R   B.OR、ORI  C.MC、MCR  D.CJP、EJP   E.ORB、ANB  

6. 在FX系列PLC中，属于触点指令的有（  ACE   ）。

A.ANB     B.ANI      C.AND      D.PLF     E.OR

7. 在FX系列PLC中，属于线圈指令的有（  AE   ）。

A.STR     B.ANI      C.LDI      D.ORI     E.PLS

8. 在FX系列PLC中，属于串联指令的有（  AD   ）。

A.AND     B.LDI      C.ORB      D.ANI     E.ORI

9. FX系列PLC的下列指令中，后面不能有元件号的指令有（ ABE ）。

A.END      B.ORB   C.AND         D.OUT     E.ANB

10. 在FX系列PLC中，属于并联指令的有（  CE   ）。

A.AND     B.LDI      C.OR      D.ANI     E.ORI

11. PLC输出点类型主要有（  ABC   ）。

A.继电器    B.可控硅   C.晶体管    D.IC驱动电路    E. 二极管    

12. 在FX系列PLC中，属于连接的指令有（  ABCD  ）。

A.AND        B.ANI      C.ANB      D.ORB      E.MPS

13. 在FX系列PLC中，具有设定值的元件有（  CE  ）。

A. M          B.S      C.T      D.Y      E.C

（五）单片机控制技术

1.MCS—51的控制器由（  ACDE  ）等组成。
   A.计数器PC      B.累加器     C.指令译码器      D.指令寄存器
   E.定时控制与条件转移逻辑电路
2.8051单片机的主要功能有（  ACD  ）。
   A.产生各种控制信号       B.存贮数据     C.算术、逻辑运算及位操作
D.I/O端口数据传输       E.驱动LED

3.8051单片机的运算器由（  ABDE  ）等组成。
   A.算术逻辑部件ALU     B.累加器ACC     C.计数器PC    
D.程序状态寄存器PSW    E.BCD码运算调整电路
4.8031单片机内部RAM包括（  BCD  ）。
   A.程序存储区    B.堆栈区    C.工作寄存器及特殊功能寄存器区  
  D.位寻址区       E.中断入口地址区
5.堆栈指针SP可指示堆栈的栈顶，下列指令中影响SP内容的是（ ACDE ）。
   A. MOV  SP，# data    B.LJMP    C.RETI或RET    D.LCALL    E.PUSH

6.在MCS—51指令中，下列指令中完成CPU与外部存储器之间信息传送的指令是（  ABC  ）。  

 A.MOVC  A，@A+PC      B.MOVC  A，@A+DPTR      C.MOVX  A，@Ri

 D.MOV  A，driect     E.MOV  @R0，A

7.在MCS—51指令系统中，以累加器A为目的操作数指令是（ ABDE ） 。
  A.MOV A，Rn      B.MOV A, #data     C.MOV Rn, A   D.MOV A, @Ri    E.MOV A,direct

8.在MCS—51指令系统中，以直接地址为目的操作数指令是（ ABCDE ） 。
   A.MOV  direct,A    B.MOV  direct,Rn     C.MOV  direct,direct

D.MOV  direct, @Ri      E.MOV  direct,#data
9.在MCS—51指令系统中，以间接地址为目的操作数指令是（  ACD）。
   A.MOV @Ri ，A          B.MOV  A, @Ri       C.MOV @Ri ，direct    

 D.MOV @Ri ，#data      E.MOV  direct,#data

10.在MCS—51指令系统中，用于带进位的加法指令是 （ ABCE ）。
A.ADDC  A，Rn         B.ADDC  A，@Ri        C.ADDC  A，direct    

 D.ADD A，Rn          E.ADDC  A，#data

11.对8031单片机下列指令要访问片外存储器的是（ ABCDE ）。
A.MOV A，#01H        B.MOV  R0， #20H      C.ADD  A， #0EH

D.SUBB  A，#99H      E.MOVC  A， @A+PC

12.MCS—51单片机定时器内部结构由（ ABDE ）组成。
   A.TCON         B.TMOD      C.计数器     D.T0      E.T1
13.8051单片机定时器T0作定时用，采用操作模式1，编程时需有下列步骤（ ACDE ）。
   A.TMOD初始化     B.选择电平触发还是边沿触发     C.置入计数初值
D.启动定时器       E.串行计数是否溢出及转移

（六）相关知识
1.三相反应式步进电动机有（  ABE  ）运行方式。
A.三相单三拍        B.三相双三拍         C.三相单六拍    

D.三相双六拍        E.三相单、双六拍
2.交流伺服电动机的控制方法有（  ACD  ）。
A.相位控制       B.转子回路控制    C.幅值控制     

D.幅一相控制     E.定子绕组串电阻
3.步进电动机按转矩产生的原理可分为（  ACD  ）。
A.反应式    B.混合式    C.永磁式     D.永磁感应式   E.电磁式

4.电流截止负反馈比较环节可采用 （  AE  ）。
A. 二极管   B.转速负反馈   C. 电压负反馈    D.电流截止负反馈   E.稳压管
5.ASR调节器的作用有（  AD  ）。
A. 保持转速稳定   B.稳定性好   C. 超调量小   D.消除静差  E.保持电压稳定
6.双闭环调速系统的优点是：（  ABCD  )。
    A.有较理想的“挖土机特性”     B.有较好的动态特性
C.抗干扰能力强    D.两个环节可分别设计，且调试方便   E.有较好的静态特性

7.自动调速系统组成包括 (  ACDE  ) 。

A.给定元件   B.反馈元件   C.检测元件   D.比较元件   E.放大元件  
1
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